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ABSTRAK 

Aeroponik merupakan teknik menanam dengan cara menggantungkan akar 
tanaman tersebut diudara dan tumbuh di lingkungan lembab tanpa menggunakan 
tanah sehingga teknik ini dapat dilakukan hampir di mana saja. Sistem dari alat 
yang dikembangkan berfokus pada pengaturan nilai nutrisi pada tandon agar sesuai 
dengan kebutuhan tanaman. Agar sistem dapat bekerja dengan baik, terdapat 
berberapa sensor dan aktuator yang digunakan dalam sistem aeroponik diantaranya 
adalah sensor DHT 22 untuk mendeksi kelembaban ruang pada aeroponik house, 
sensor GY-302 BH1750 untuk mendeteksi intensitas cahaya yang masuk kedalam 
aeroponik house, sensor TDS yang digunakan untuk mendeteksi jumlah padatan 
yang terlarut pada air, sensor NPK digunakan untuk mendeteksi jumah unsur 
Nitrogen, Phosporus dan Kalium pada larutan sehingga dapat dikontrol sesuai 
kebutuhan taaman. Modul RTC (Real Time Clock) dan nozzle mist yang digunakan 
untuk memberikan air beserta nutrisi dalam bentuk pengkabutan agar nutrisi lebih 
mudah terserap serta beberapa sensor dan aktuator lainnya.  Sistem dengan sensor-
sensor tersebut akan dikontrol menggunakan mikrokontroler NodeMCU ESP 32 
dan dihubungkan dengan smartphone sehingga diharapkan alat ini dapat digunakan 
untuk memantau proses pemberian nutrisi untuk bawang merah pada aeroponic 
house dari jarak jauh. Hasil dari penelitian yang dilakukan adalah penyiraman akar 
tanaman menggunakan nozzle mist dengan lubang berukuran 0.2 mm dengan waktu 
penyiraman selama 10 menit tiap 4 jam per hari. Dengan sistem penyiraman 
tersebut bawang merah mendapatkan jumlah air yang tidak berlebihan. 
Pengontrolan nutrisi dengan nilai error tertinggi sebesar 0.11 atau 11% dan 
terendah sebesar 0% menggunakan sensor NPK dan TDS menghasilhan bawang 
merah tumbuh dengan daun yang sehat dan menghasilkan tunas tambahan yang 
nantinya akan menjadi umbi bawang. 

 

Kata kunci: Nutrisi, Sensor NPK RS-485, ESP32, pengkabutan, TDS. 
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