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ABSTRAK

Penyortiran merupakan sebuah kegiatan yang dilakukan petani lele di setiap pekannya dengan
indikasi pada kolam tersebut perbandingan ikan antara besar kecilnya tidak merata hal itu perlu
dilakukan agar menekan sifat kanibalisme ikan lele terlebih lagi untuk mempercepat
pertumbuhannya, namun kegiatan penyortiran secara manual kurang optimal dikarenakan kurang
efektifnya menseragamkan ikan yang sudah bisa dipanen. Pada penelitian ini akan dilakukan
perancangan sebuah sistem penyortiran yang dilakukan secara otomatis, dimana ikan lele akan
dikelompokkan sesuai massa ikan dengan ketentuan jika ikan memiliki berat dibawah 74 gram ikan
tersebut digolongkan dengan ukuran kecil, apabila ikan memiliki berat 75 gram sampai dengan 87
gram maka termasuk ukuran sedang, sedangkan jika ikan memiliki berat 88 gram ke atas termasuk
kedalam ikan besar.Penelitian ini menggunakan teknologi programmable logic controller dimana
dengan teknologi tersebut mampu mengontrol sebuah sistem kerja alat secara ototmatis . Pada
percobaan tesebut rata-rata hasil dari pelaksanaan pengukuran untuk tegangan output pada port PLC
adalah 11.97 Volt DC, dimana pada alat ini memiliki tingkat keberhasilan yaitu 100%. Karena dapat
mendeteksi 50 ikan lele dengan benar dan 0 kesalahan mendeteksi dengan tingkat kegagalan 0%,
adapun tingkat error pada perbandingan timbangan manual dan otomatis dengan nilai rata rata error
0,42 % dari 50 perbandingan dan untuk nilai perbandingan Perbandingan pada timbangan manual dan
timbangan standart memiliki nilai rata rata 1,30% dengan data tersebut bisa dikatan kinerja load cell
lebih baik daripada timbangan manual .

Kata Kunci : ikan lele,Sortir,PLC ( Programmamble Logic Controller ), Konveyor, Timbangan
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ABSTRAK

Sorting is an activity carried out by catfish farmers every week with an indication in the
pond that the ratio of fish between the size of the fish is uneven, it needs to be done in order to
suppress the cannibalism of catfish especially to accelerate its growth, but manual sorting activities
are less than optimal due to the ineffectiveness of uniformity. harvested fish. In this study, a sorting
system will be designed which is carried out automatically, where catfish will be grouped
according to the mass of fish provided that if the fish weighs below 74 grams the fish is classified
as small, if the fish weighs 75 grams up to 87 grams, it is included medium size, whereas if the
fish weighs 88 grams and above, it is included in large fish. This study uses programmable logic
controller technology where with this technology is able to control a tool work system
automatically. In this experiment, the average result of the measurement for the output voltage on
the PLC port is 11.97 Volt DC, where this tool has a success rate of 100%. Because it can detect
50 catfish correctly and O errors detect with a failure rate of 0%, as for the error rate in the
comparison of manual and automatic scales with an average error value of 0.42% from 50
comparisons and for comparison values, comparisons on manual scales and standard scales has an
average value of 1.30% with these data it can be said that load cell performance is better than
manual scales.
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