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ABSTRAK 

 

Keadaan sampah yang semakin banyak berakibat juga pada 

tempat pembuangan sampah, banyak penduduk yang akhirnya 

membuang sampah ke sungai yang menyebabkan terjadinya banjir. 

Banjir disebabkan oleh sampah yang menghalangi aliran air pada 

pintu air, masalah ini dapat ditangani dengan cara membersihkan 

dan menjaga pintu air. Penjagaan bisa menggunakan Sistem yang 

bekerja membersihkan pintu air dari sampah dan mengontrol pintu 

air agar sirkulasi aliran air selalu bersih dan teratur. Prototype ini 

menggunakan sensor laser yang mendeteksi sampah terapung pada 

pintu air dan akan mengerakkan penyaring untuk memindahkan 

sampah menuju tempat pembuangan sampah di pinggir sungai. 

Sistem ini juga dilengkapi dengan pemantauan tinggi air yang dapat 

mengatur pintu air supaya ketinggian air selalu berada pada batas 

aman. Menjaga kebersihan dan ketinggian air sehingga sirkulasi 

aliran air terjaga dapat mengurangi resiko terjadinya banjir. Dengan 

mengunakan sistem penyaring sampah maka sampah dapat 

dibersihkan secara otomatis. Prototype penyaring sampah ini 

dilengkapi dengan sensor pendeteksian sampah sehingga dapat 

membersihkan sampah secara terus-menerus, namun membutuhkan 

banyak daya listrik untuk melakukan semua pekerjaan secara 

bersama-sama. Prototype penyaring sampah ini dapat menjaga 

kebersihan dengan melakukan dua kali penyaringan dan menjaga 

ketinggian air selalu berada pada kondisi yang aman.       

 

Kata kunci : sampah, pintu air, banjir, sensor cahaya. 
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