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ABSTRAK

Sistem Parkir Cerdas merupakan sistem pengembangan dari
sistem parkir konvensional. Sistem parkir yang dibuat berupa
prototype yang mewakili tempat parkir sesungguhnya yang sering
terlihat pada bangunan bertingkat seperti tempat perbelanjaan, hotel,
kantor dan bangunan bertingkat lainnya. Prototype yang dibuat
dengan berbahan dasar kayu triplek dengan dimensi 200 cm x50 cm
memiliki jumlah lantai sebanyak tiga buah. Masing-masing lantai
terdapat tempat parkir dengan kapasitas sembilan kendaraan setiap
lantainya. Penggunaan sensor photodiode difungsikan agar sistem
dapat mendeteksiadanya kendaraan roda empat yang akan masukaatau
keluar dari tempat parkir. Sistem dapat menghitung secara otomatis
jumlah kapasitas yang tersedia pada setiap lantai. Setiap satu
kendaraan yang masuk melalui pintu masuk parkir maka kapasitas
akan berkurang satu nilai. Begitupun dengan pintu keluar, setiap satu
kendaraan yang keluar maka nilai akan bertambah. Hal ini terjadi pada
setiap lantai. Setiap lantai mempunyai informasi ketersediaan yang
berbeda. Informasi ketersediaan akan ditampilkan pada LCD 16xX2
yang terletak pada setiap lantai dan pada bagian depan bangunan
parkir. Sehingga, pengendara dapat dengan mudah memantau
kapasitas parkir. Pada sistem parkir dibutuhkan PC Server yang
difungsikan agar operator parkir dapat dengan mudah memantau
kapasitas parkir yang tersedia dan pencatatan riwayat parkir. Riwayat
tersebut akan tersimpan pada software notepad. Setelah dilakukan
beberapa pengujian dengan skenario pengujian berbeda-beda. Sistem
parkir ini berjalan dengan baik. Baik dari segi hardware, elektronika,
serial komunikasi, tampilan interface, dll. Hanya saja jenis sensor
photodioda yang digunakan sangat terpengaruh oleh cahaya sekitar,
sehingga harus dilakukan tahap kalibrasi terlebih dahulu sebelum
digunakan.

Kata kunci: Parkir, Informasi, Real Time.
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