
i 
 

RANCANG BANGUN MODUL PLC (PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER) 

MENGGUNAKAN SISTEM PNEUMATIK 

SEBAGAI MEDIA PEMBELAJARAN 

Nama    : Latifah Nur Syamsiar 

NIM   : 170431100071 

Dosen Pembimbing : Riza Alfita, S.T., M.T 

      Achmad Fiqhi Ibadillah, S.T., M.Sc 

ABSTRAK 

Sebagai mahasiswa kegiatan praktikum sangatlah penting. Kegiatan ini menuntut 

mahasiswa untuk melakukan pengamatan, percobaan, atau pengujian suatu konsep atau prinsip 

materi mata kuliah yang dilakukan di dalam atau di luar laboratorium. Programmable Logic 

Controller (PLC) dirancang untuk menggantikan penggunaan relay dalam sistem kontrol, karena 

dalam industri relay digunakan sangat banyak apabila nantinya diterapkan dalam mata kuliah. 

Tujuan dari penelitian ini adalah untuk merancang trainer sistem pneumatic berbasis PLC untuk 

mehasiswa Teknik Elektro agar mudah dalam memahami, mengembangkan dan mempunyai 

gambaran mengenai pengaplikasian PLC dalam dunia kerja. Penelitian diawali dengan idetifikasi 

model, referensi jurnal, buku digunakan sebagai dasar dalam pembuatan modul trainer PLC. 

Dilanjutkan dengan uji kelayakan sistem apakah sudah merepresentasikan kondisi real sistem dan 

kebutuhan pembelajaran di laboratorium. Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah 

metode Research and Development meliputi proses penilaian alat yang nantinya akan dinilai 

langsung oleh dosen Teknik Elektro. Pada solenoid valve 5/2 berkerja optimal Ketika diberi 

tegangan 24A dengan arus kurang dari 1A. Sedangkan sensor Pt-100 membutuhkna tegangan 24V 

dengan keluaran tegangan sebesar 0-10V. Hasil dari penelitian ini yaitu modul trainer 

pembelajaran PLC yang sudah teruji kelayakannya. Hasil penelitian menunjukan bahwa media 

pembelajaran PLC terdiri dari blok input output yaitu, sensor proximity NPN, cylinder, pilot lamp, 

lamp 24v, push button, toggle switch, sensor Pt-100 serta dilengkapi modul berbentuk jobsheet. 

Untuk tingkat kelayakan modul trainer PLC berdasarkan ahli memperoleh persentase 94,13%, 

sedangkan tingkat kelayakan menurut pengguna mendapatkan persentase 84,94%. Berdasarkan 

hasil tersebut maka dapat disimpulkan bahwa modul trainer PLC sangat layak digunakan untuk 

praktikum. 

Kata Kunci: PLC, Pneumatic, Cx-Programmer, Solenoid Valve, Double Acting Cylinder, Learning 

Media, proximity NPN. 
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ABSTRACT 

As a student, practical activities are very important. This activity requires students to 

observe, experiment, or test a concept or principle of subject matter carried out inside or outside 

the laboratory. Programmable Logic Controller (PLC) is designed to replace the use of relays in 

control systems, because in the industry, relays are used very much when later applied in courses. 

The purpose of this research is to design a PLC-based pneumatic system trainer for Electrical 

Engineering students so that it is easy to understand, develop and have an overview of the 

application of PLC in the world of work. The research begins with the identification of models, 

journal references, books used as the basis for making PLC trainer modules. Followed by a 

feasibility test of the system whether it represents the real condition of the system and the learning 

needs in the laboratory. The method used in this research is the Research and Development method 

which includes the tool assessment process which will be assessed directly by the Electrical 

Engineering lecturer. The solenoid valve 5/2 works optimally when given a voltage of 24A with a 

current of less than 1A. While the Pt-100 sensor requires a voltage of 24V with an output voltage 

of 0-10V. The results of this study are PLC learning trainer modules that have been tested for 

feasibility. The results showed that the PLC learning media consisted of input output blocks, 

namely NPN proximity sensors, cylinders, pilot lamps, 24v lamps, push buttons, toggle switches, 

Pt-100 sensors and equipped with a module in the form of a job sheet. For the feasibility level of 

the PLC trainer module, the percentage is 94,13%, while the feasibility level according to the user 

is 84,94%. Based on these results, it can be concluded that the PLC trainer module is very suitable 

for practical use. 

Keyword: PLC, Pneumatic, Cx-Programmer, Solenoid Valve, Double Acting Cylinder, Learning 

Media, proximity NPN. 
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