ABSTRAK
DESAIN SISTEM PENGENDALI PINTU OTOMATIS
MENGGUNAKAN SENSOR KAMERA DAN
RASPBERRY Pi

Pada zaman globalisasi mendorong teknologi untuk berkembang
pesat. Teknologi sekarang ini serba otomatis. Maksud dari otomatis
disini adalah suatu hal yang mampu bekerja sendiri karena digerakkan
oleh sebuah alat yang canggih. Alasan yang mendasari mengapa
diciptakannya hal otomatis karena untuk membantu dan memudahkan
pekerjaan manusia, salah satu contoh adalah pada pintu. Pintu
merupakan sebuah media yang digunakan untuk masuk dan keluarnya
manusia dari ruangan, rumah dan lain sebagainya. Seiring
perkembangan zaman, pintu sudah berkembang dari yang manual
menjadi otomatis. Pada Penelitian Tugas Akhir ini yang berjudul
tentang desain sistem pengendali pintu otomatis menggunakan sensor
kamera dan raspberry Pi bertujuan untuk memudahkan pengguna dalam
memasuki ruangan agar lebih efisien dalam waktu masuk dan keluar
ruangan dengan menerapkan pemanfaatan raspberry Pi dan kamera
untuk mendeteksi apakah ada orang di depan pintu atau tidak. Secara
umum proses yang terjadi adalah penangkapan hasil dari kamera, dan
kemudian hasil dari kamera tersebut akan dikirimkan ke raspberry Pi.
Setelah itu, dari raspberry Pi yang nantinya akan dikirimkan lagi ke
motor supaya menggerakkan pintu baik membuka ataupun menutup
pintu secara otomatis.
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