ABSTRAK

Mobil listrik semakin banyak digunakan untuk mengurangi
penggunaan bahan bakar minyak. Selain performa mobil listrik yang
semakin meningkat, sistem keselamatan kenderaan juga harus semakin
ditingkatkan. Oleh sebab itu sistem pengereman otomatis pada mobil
listrik dibutuhkan untuk mengurangi adanya kecelakaan. Proposal ini
mengusulkan perancangan pengereman otomatis untuk mobil listrik
dengan menggunakan sensor jarak ultrasonik dan mikrokontroler
ATMEGAS8535 sebagai kontrol otomatis utama. Tampilan jarak antara
kendaraan dan penghalang dapat dilihat pada LCD dan buzzer
digunakan sebagai indikator jarak aman.
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