ABSTRAK

Mencuci tangan merupakan hal sederhana, namun memiliki
peranan yang sangat penting dalam kehidupan sehari-hari. Pemerintah
telah berkomitmen untuk menyelenggarakan kegiatan sosialisasi
implementasi cuci tangan pakai sabun dalam keseharian. Seperti halnya
dalam sebuah rumah sakit dan restoran yang masih menggunakan
pencucian dan pengeringan tangan secara manual sehingga di butuhkan
sebuah alat pencuci dan pengering tangan secara otomatis.
Alat pencuci dan pengering tangan ini merupakan bentuk aplikasi dari
sistem kontrol yang menggunakan mikrokontroler sebagai pengendali
utama. Alat ini berjalan sesuai dengan keingin. Alat ini terdiri dari 3
bagian yaitu otomatisasi kran air, otomatisasi kran sabun, dan
otomatisasi pengering tangan. Pada proses otomatisasi kran air dan
sabun berhasil dengan menggunakan sensor ultrasonik sebagai
pendeteksi adanya obyek sesuai ketentuan, jika sensor ultrasonik
mendeteksi obyek dengan jarak >10 cm dan <30 cm maka servo
membuka kran air. Jika sensor ultrasonik mendeteksi obyek dengan
jarak >5 cm dan <10 cm selenoid sabun terbuka. Pada proses
pengeringan tangan menggunakan sensor ultrasonik dengan jarak >5 cm
dan <15 cm sesuai dengan yang telah di tentukan.

Kata-kunci: Otomatisasi kran air, otomatisasi tempat sabun dan
otomatisasi pengering tangan.
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