ABSTRAK

Proses penimbangan beras pada umumnya masih dilakukan
dengan cara manual, dalam proses penimbangan dengan alat timbang
yang tradisional, penjual melakukannya dengan cara memindahkan
beras sedikit demi sedikit ke dalam wadah timbangan tersebut sampai
berat beras mencapai yang diinginkan. Hal ini memerlukan waktu yang
cukup lama, maka terciptalah Rancang bangun alat timbang beras
otomatis untuk mempermudah penjual untuk melakukan proses
penimbangan beras. Sistem ini dapat menambah dan mengurangi berat
beras sesuai dengan keinginan dengan kelipatan ¥ kg. Penelitian yang
akan dibuat menggunakan beberapa sensor dan aktuator. Untuk
membaca berat beras dibutuhkan dua buah sensor loadcell yang
ditempatkan di tempat penampungan beras dan wadah beras. kemudian
motor servo yang berfungsi sebagai aktuator untuk membuka jalur
keluar beras dari tempat penampungan beras. Untuk meampilkan
keterangan berupa informasi berat beras, dapat melalui LCD (Liquid
Crystal Display).

Kata kunci : Beras, loadcell, Motor servo, LCD.
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