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ABSTRAK 
 

Listrik telah menjadi kebutuhan utama bagi semua manusia 

atau konsumennya. Suplai listrik dari PLN diharapkan selalu 

tersedia. Tetapi pada kenyataannya hal listrik tidak mungkin tersedia 

setiap saat. Saat ini telah ada pengganti sumber listrik dari PLN, 

diantaranya adalah genset dan solar cell. Sehingga ketika listrik dari 

PLN padam, konsumen dapat menggunakan sumber listrik cadangan 

ini. Tetapi proses pengalihan daya listrik ini masih berjalan manual 

dan tergantung pada operator serta kurang efisien waktu. Penulis 

telah membuat alat pengalih daya listrik otomatis, yang mana dapat 

mengalihkan suplai sumber listrik. Alat ini beroperasi secara 

otomatis tanpa operator. Terdapat arduino sebagai pengontrol alat, 

serta sensor ZMPT101B untuk mendeteksi tegangan tegangan AC. 

Dengan adanya alat ini, proses pengalihan daya listrik dapat bekerja 

secara otomatis. 

 

Kata kunci : Pemindah Daya Lisrtik, Genset, Mikrokontroler 

Arduino 
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ABSTRACT 

 Electricity has become a major requirement for all 

people or consumers. Electricity supply from PLN is expected to 

always be available. But in reality electricity cannot be available at 

all times. Currently there is a substitute for electricity sources from 

PLN, including generators and solar cells. So when electricity from 

PLN goes out, consumers can use this backup power source. But the 

process of transferring electricity is still running manually and 

depends on the operator and is less time efficient. The author has 

made an automatic electric power switch, which can divert the 

supply of electricity. This tool operates automatically without an 

operator. There is an Arduino as a tool controller, as well as a 

ZMPT101B sensor to detect AC voltage. With this tool, the process 

of switching power can work automatically. 

Keywords : automatic electric power transfer, genset, arduino 

microcontroller 
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