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ABSTRAK 

Jalan merupakan prasarana transportasi darat yang penting yang 

digunakan semua masyarakat dalam berkendara untuk melakukan 

aktivitas. Namun masih banyak kondisi jalan yang memprihatinkan, 

dimana banyak jalan yang rusak terutama jalan berlubang. Akibat kondisi 

jalan yang rusak membuat masyarakat tidak nyaman dalam berkendara, 

bahkan sering terjadi juga kecelakaan. Untuk mengatasi masalah tersebut, 

pada penelitian ini akan dibuat rancang bangun sistem informasi 

pemetaan kerusakan jalan berbasis web dan image processing. Penelitian 

ini memanfaatkan webcam sebagai vision untuk pengambilan citra jalan, 

module GPS dan mikrokontroller Arduino Uno. Sistem kerja alat ini 

adalah webcam akan dipasang didepan kendaraan berfungsi untuk 

pengambilan citra jalan secara real-time. Data dari webcam akan diolah 

di PC/Laptop untuk mendeteksi kerusakan jalan dengan teknik 

pengolahan citra menggunakan metode deteksi tepi canny dan rata-rata 

warna citra. Module GPS digunakan untuk menampilkan titik lokasi dari 

jalan yang terdeteksi kerusakan jalan. Dari hasil pengujian didapatkan 

rata-rata tingkat keberhasilan proses deteksi kerusakan jalan sebesar 76%. 

Dengan adanya penelitian ini, diharapkan para pengguna jalan khususnya 

pengendara sepeda motor atau mobil memperoleh informasi lokasi 

kerusakan jalan pada tampilan map pada web yang telah dibuat, sehingga 

lebih berhati-hati dalam berkendara. 

 
 

Kata kunci: kerusakan jalan, image processing, Arduino Uno, module 

GPS, Google Maps. 

 



x 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

[Halaman ini sengaja dikosongkan] 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



xi 

 

RANCANG BANGUN SISTEM INFORMASI 

PEMETAAN KERUSAKAN JALAN  

BERBASIS WEB DAN IMAGE  

PROCESSING 
 

Nama : Hairul Anam S 

NIM : 140431100103 

Program Studi : Teknik Elektro 

Dosen Pembimbing : Riza Alfita S.T., M.T. 

Kunto Aji Wibisono S.T., M.T. 

 

ABSTRACT 

Roads are primary means (infrastructure) of land transportation that are 

used by people in commuting or moving to support their activities. 

However, there are still many poor conditions of roads, such as broken 

roads mainly potholes. The broken roads make drivers inconvenient, and 

often lead to accidents. To solve the problem, in this research, image 

processing and web-based information system of broken roads is 

designed. The research makes use of webcam as vision to capture the road 

images, GPS module and Arduino Uno microcontroller. The mechanism 

of the tool is that the webcam will be installed in front of the vehicle to 

capture the road images real-time. Data obtained from the webcam will 

be processed on the PC/Laptop to detect the broken roads through image 

processing technique using the Canny edge detection method and the 

average color of the image. GPS module is used to display the location 

points of the detected broken roads. The test results showed that the 

average rate of successful detection of broken roads was 76%. This 

research aims to expect road users especially motorcyclists or car drivers 

to obtain information about the locations of broken roads displayed on the 

Google Maps on the designed web, thus being more careful in driving. 

Keywords: broken roads, image processing, Arduino Uno, GPS module, 

Google Maps. 
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