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ABSTRAK

Pada era digital ini, sering didengar istilah mapping atau biasa disebut juga pemetaan, entah
itu mind mapping (pemetaan pikiran) atau pemetaan wilayah daerah. Pemetaan sudah ada dari
zaman dahulu pada saat zaman kolonialisme, kemudian mewabah di hampir semua benua.
Pemetaan wilayah sangat berguna bagi para penjelajah yang ingin menginvasi negara lain.
Tentunya hal ini sejalan dengan kemampuan dari para pembuat peta, jika ingin tepat sasaran dalam
wilayah yang ingin diinvasi, maka harus ada kemampuan mumpuni yang dimiliki oleh pembuat
peta. Metode mapping atau pemetaan dari waktu ke waktu juga sangat bervariasi, dari yang
membuat dengan cara manual dan dengan sarana seadanya sampai pemetaan yang sangat modern.
Dari pemetaan tersebut, banyak digunakan untuk membuat pemetaan wilayah seperti peta untuk
versi modernnya yaitu google maps, lalu pemetaan lahan pertanian, lalu pemetaan daerah industri,
pemetaan daerah rawan bencana dan lain sebagainya. Sistem yang digunakan pada drone
quadcopter ini menempatkan drone quadcopter tersebut sebagai komponen paling utama dalam
sistem pemetaan, dengan menggunakan aplikasi mission planner untuk pemetaan digital dan
ditambahankan GPS (Global Positioning System) untuk menentukan titik posisi atau lokasi. Lalu
ditambahkan lagi sebuah kamera yang berfungsi sebagai perekam dan penangkap objek gambar
untuk wilayah yang akan dipetakan dengan menggunakan metode fotogametri. Fotogametri
sendiri merupakan sebuah metode foto yang dilakukan dari udara dan berfungsi untuk

memaksimalkan kualitas maupun waktu proses pemetaan.
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