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ABSTRAK

Di era digital ini perkembangan teknologi merupakan salah satu pokok pembangunan
dalam kehidupan manusia saat ini. Dan seiring dengan perkembangan zaman, terdapat teknologi
drone quadcopter yang saat ini menjadi populer di kalangan masyarakat luas dengan
kemampuannya yang dapat mengambil foto dan juga video.[1] Salah satu inovasi teknologi yang
berkembang pada era globalisasi saat ini adalah teknologi drone yang dalam istilah militer
disebut juga dengan Unmanned aerial vehicle (UAV) merupakan jenis pesawat yang dapat
terbang tanpa awak. Dengan metode waypoint bekerja dengan cara mencari titik-titik koordinat
posisi yang akan dituju kemudian kembali ke posisi awal. Autonomous merupakan suatu mode
autopilot dengan acuan dari data koordinat GPS (Global Positioning System) pada perangkat
elektronik yang dapat bergerak secara otomatis tanpa menggunakan remote controle dalam
pergerakannya. Dalam proses menjalanan misi autonomous drone membutuhkan beberapa
langka yang didalamnya terdapat hyperlaps, waypoint, dan interval. Dari hasil pengujian misi
autonomous pada drone DJI Mavic 2 Combo dapat ditarik sebuah kesimpulan dimana drone

mampu menjalankan misinya dengan tepat.
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