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ABSTRAK

Perajang tembakau merupakan alat untuk memotong daun
tembakau yang sudah digulung namun prosesnya masih menggunakan
tenaga manusia atau masih menggunakan alat yang masih manual,
sehingga membutuhkan tenaga dan waktu yang lebih lama. Selain itu,
juga dikarenakan keterbatasan tenaga kerja manusia yang belum
maksimal dalam mengerjakan perajangan tembakau, Oleh karena itu,
dirancanglah mesin perajang tembakau yang dapat meningkatkan
produktivitas perajangan dan mengurangi angka kecelakaan berupa alat
perajang daun tembakau otomatis. Alat perajang ini menggunakan laser
dimana laser ini mengeluarkan cahaya. Ketika laser tersebut ditutupi
oleh daun tembakau yang sudah digulung maka sensor LDR (Light
Dependent Resistor) akan menangkap cahaya dari laser tersebut. Motor
DC (Direct Current) aktif sebagai pendorong daun tembakau kemudian
sensor ultrasonik akan mendeteksi adanya pendorong daun tembakau.
Ketika ultrasonik mendeteksi jarak pendorong 17cm maka pemotong
akan aktif untuk memotong daun tembakau sampai habis. Caranya
adalah pisau akan memotong daun tembakau seperti searah jarum jam
atau secara memutar terus menerus, pemotong tadi digerakkan oleh
motor AC (Alternating Current). Selanjutnya pendorong akan kembalai
ke tempat semula apabila ultrasonik mendeteksi jarak pendorong sekitar
33cm, agar pemotongan bisa dilakukan berulang-ulang. Alat perajang
daun tembakau otomatis ini guna menghasilkan alat yang otomatis dan
bermanfaat bagi masyarakat Indonesia khususnya di wilayah Madura.

Kata kunci : Sensor utrasonik, sensor LDR, laser, perajang, pendorong,
daun tembakau.
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