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ABSTRAK

Pada dasarnya fungsi dari kemasan adalah untuk melindungi
produk didalamnya, tetapi dalam perkembangannya, kemasan
memegang peranan yang semakin kompleks. Dalam pekerjaan
yang sebelumnya mengunakan alat tradisional yang menuntut
kekuatan dan kemampuan fisik untuk mengemas makanan ringan
yang hasilnya sangat tidak menarik, seperti dengan mengemas
makanan ringan menggunakan lilin, kini sudah bisa digantikan
oleh mesin otomatis yang dapat memproduksi lebih banyak dalam
waktu cepat. Saat ini kemasan berfungsi sebagai bagian dari
persaingan dalam dunia pemasaran dan penjualan. Pesatnya
perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi (IPTEK) dewasa ini di
bidang teknologi elektronika secara tidak langsung mempengaruhi
kehidupan masyarakat untuk melangkah lebih maju (moderenisasi),
berfikiran praktis dan simple. Kondisi ini memerlukan sarana
pendukung yang sederhana, praktis dan berteknologi tinggi. Salah satu
contoh sederhana yang dapat disaksikan saat ini adalah munculnya
peralatan-peralatan yang serba otomatis yang mengesampingkan peran
manusia sebagai subjek pekerjaan.

Berdasarkan permasalahan di atas terciptalah gagasan untuk
membuat mesin pengemasan otomatis berbasis arduino yang
memudahkan bagi unit Usaha Kecil Menengah (UKM). Prinsip kerja
mesin pengemasan otomatis ini diawali dengan memasang plastik pada
rol plastik dan memasang plastik ke pinggir tabung pengisi gula
sehingga plastik berbentuk tabung. Masukkan gula ke dalam wadah
penampung pada mesin, barulah mesin bisa dihidupkan. Selanjutnya
untuk alur pengemasan, plastik akan ditarik oleh motor, kemudian
bagian bawah plastik direkatkan dengan proses pengepresan yang
nantinya plastik akan membentuk suatu wadah sesuai dengan cetakan
yang berbentuk tabung. Gula yang telah mengisi wadah pada mesin
dialirkan melewati tabung yang sebelumnya tabung tersebut sudah
dilapisi oleh plastik, selanjutnya plastik bagian atas direkatkan dengan
proses pengepresan. Nantinya plastik akan menjadi wadah bagi gula
atau gula dalam kemasan.

Kata kunci :Pengemas, alat pengemas, Plastik.
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