ABSTRAK

Sistem parkir manual merupakan kegiatan yang dilakukan untuk
menata kendaraan sesuai pada tempatnya. Tempat-tempat parkir yang
digunakan yaitu, di pinggir jalan, di dalam gedung atau mall, dan di area
lapangan yang sudah disediakan. Permasalahan parkiran ini ketika
dalam area gedung atau mall yang luas pengemudi tidak tahu di mana
parkir yang kosong atau pengemudi bahkan tidak tahu kalau parkir
sudah penuh, sehingga mengharuskan para pengemudi mengelilingi
lahan parkir untuk mencari tempat yang kosong. Oleh karena itu, pada
penelitian ini dilakukan sistem informasi parkir otomatis yang bertujuan
untuk merancang suatu alat mikrokontroler yang dapat
menginformasikan dan mengarahkan pengemudi ke area parkir yang
kosong. Lahan parkir yang dijadikan sebagai objek penelitian terdiri dari
3 lantai dengan kapasitas 4 mobil pada setigp lantainya. Untuk
mengetahui slot parkir kosong ditampilkan pada layar LCD yang ada di
depan pintu masuk sehingga pengemudi mengetahui bawah slot parkir
sudah penuh atau tidak. Counter yang dijalankan oleh sensor photodioda
dapat menghitung mobil yang lewat dan tidak akan menghitung lagi jika
sudah menghitung 4 kali, dengan persentasi keberhasilan 80% dan dapat
mendeteksi mobil yang ada di dot parkir dengan tanda papan LED
berwarna merah dengan persentasi keberhasilan 100%.

Katakunci : parkir otomatis, informasi parkir, kapasitas parkir,
arduino mega 2560.
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