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ABSTRAK

Di masa lalu, manusia adalah metode utama untuk

mengendalikan suatu system, sehingga banyak kesalahan ataupun

pekerjaaan yang tertunda seperti aktivitas alam, manusia dan lain-

lain. Maka tujuan dirancang suatu perancangan sistem penentuan

posisi lubang pengisian pada kaleng berbasis image processing, agar

proses untuk pengisian lebih cepat dan dilakukan secara otomatis.

Sistem ini terdiri dari servo, dan kamera. Dengan bantuan image

procecing diharapkan dapat mendeteksi bagian tepi objek yang

diteliti sehingga dapat dideteksi oleh kamera. Dalam image

processing dalam sistem ini menggunkan metode canny berfungsi

sebagai penentuan objek sedangkan kontur berfungsi sebagai

pembatas wilayah objek. Cara kerja dari sistem ini melakukan

pengisian otomatis dengan menggunakan conveyor untuk menuju

tempat pengisian. Kemudian objek yang akan di proses berada

ditempat pengisian maka kamera bekerja dengan bantuan image

processing. Setelah itu dibantu oleh servo maka selang dapat

diturunkan sehingga terjadi proses pengisian sesuai yang dirancang.

Keberhasilan dari sistem ini sebesar 80% dengan tingkat kegagalan

20%
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