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ABSTRAKSI 

 

Pengenalan obyek merupakan penelitian yang 

menggabungkan konsep citra digital, pengenalan pola, matematika, 

dan statistik. Pengenalan obyek berarti memberikan klasifikasi 

terhadap obyek, benda atau bentuk tertentu yang terdapat pada suatu 

citra digital. Pengenalan obyek umumnya terdiri dari deteksi dan 

pengenalan. Pada deteksi, komputer mencari dan mengidentifikasi 

komponen-komponen penting pada suatu citra digital untuk 

mengetahui ada  atau  tidaknya  obyek  yang  ingin  dikenali  pada  

citra  tersebut. Identifikasi wajah adalah salah satu tahap praproses 

yang sangat penting di dalam sistem pengenalan wajah yang 

digunakan untuk sistem biometric sebagai proses identifikasi 

autentik seseorang berdasarkan ciri-ciri yang sesuai dengan citra 

wajah. Namun dalam penerapan fungsi citra tersebut dibutuhkan 

keakuratan. Untuk itu diperlukan aplikasi pencocokan obyek wajah 

guna memberikan informasi identifikasi wajah sebagai bukti autentik 

seseorang. Aplikasi pencocokan wajah ini menggunakan metode 

Scale Invariant Feature Transform (SIFT) untuk pendeteksian 

keypoint. Jumlah keypoint dapat berubah berdasarkan nilai threshold 

yang ditentukan. Nilai threshold 0,1 pada beberapa citra masukan 

jumlah keypoint yang berkesesuaian bernilai 0, sehingga tidak dapat 

dilakukan proses pencocokan obyek wajah. Pada nilai threshold 0,8 

jumlah keypoint yang berkesesuaian bernilai sedang dan dapat 

menunjukan hasil yang diperlihatkan pada result matching.  

Sedangkan pada nilai threshold 0,9 jumlah keypoint yang 

berkesesuaian semakin banyak ditemukan, hal ini dapat diproses 

pada registrasi keypoint dan dapat ditunjukan pada result matching. 
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